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Dar clic en <Siguiente> hasta el paso 6 y si desea nombrar el temporizador, nómbrelo, en caso 
contrario seleccionar finalizar. Vuelva a seleccionar <Configuración del temporizador> para que 
desaparezca el menú desplegable. 

 En la parte derecha de la pantalla principal en la sección de pantallas, seleccione <Tabla> y 
arrástrela hacia la página que se desea trabajar (Figura No. 6). 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Figura No. 6 
 

En la columna 1 seleccione cualquier celda y del menú de la tabla, seleccione el ícono <Eliminar    
columna(s) seleccionada(s)>        , para el caso de la columna 2 en seleccionar <Periodo (s)>     
(Figura No. 7) 
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Figura No. 7 
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