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Iniciar el programa y 
dando clic sobre el menú 
Archivo y después sobre 
Abrir se busca la ruta en la 
que se encuentre el 
archivo de video con 
extensión .mov o mp4 de 
preferencia. 

También existe la 
posibilidad de dirigirse 
bajo el menú de Abrir 
Recientes los videos que 
ya se han abierto con 
anterioridad.



Una vez que se le da 
“enter” o doble clic se 
despliega el video en la 
pantalla. 

En la parte inferior 
aparecen los botones 
convencionales para la 
operación de un video: 
play, pausa, avance de un 
cuadro (avance lento, o 
retroceso lento)



Lo siguiente es colocar la vara de 
calibración que se encuentra en el 
menú Rastreo- nuevo- Vara de 
calibración. 



Se despliega una barra de color azul 
que se debe calibrar sobre la 
pantalla.  

Para este propósito es conveniente 
tener dentro del video una regla u 
objeto del que se conozcan 
perfectamente sus dimensiones. 
En este caso se muestra una regla y 
se calibrará a 10 cm.



En esta zona se realiza la calibración 
de la distancia



Aquí ya se muestra la calibración de 
la distancia a 10 cm.



Lo siguiente es colocar los ejes de 
referencia.
Pero en este caso que es 
conveniente inclinar los ejes se 
puede hacer simplemente haciendo 
clic, o en el espacio de calibración 
angular. 



Aquí se ve la zona para establecer 
la variación angular requerida para 
ajustar la inclinación de los ejes. 



A continuación se requiere definir 
la masa puntual que será con lo 
que se definirán las posiciones y 
datos específicos para el análisis.



Se debe definir un nombre para la 
masa, por ejemplo “masa 1” o 
“masa A”



Para ingresar las 
posiciones del punto 
masa se requiere 
utilizar las teclas 
“Shift y Ctrl” .

En esta zona se 
muestra los listados 
de los datos para el 
punto masa definido.





Finalmente se 
muestran los datos al 
darle clic en el 
triángulo superior 
derecho.
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