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OBJETIVOS DE LA PRÁCTICA

 Determinar la magnitud de la aceleración de un

cuerpo que se desplaza de manera rectilínea sobre un

plano inclinado.

 Realizar las gráficas (s vs t), (v vs t) y (a vs t) que

representan el comportamiento del movimiento de

dicho cuerpo.



Explicación teórica

 Las siguientes líneas son una breve explicación con el fin

de que el alumno posea los conocimientos mínimos para

la realización de la práctica.

 No pretende suplir la explicación de la clase teórica

donde se ahonda más en el tema.



 Si dejamos caer un objeto en un plano inclinado, el tipo de movimiento que tendrá

es MRUA (Movimiento Rectilíneo Uniformemente Acelerado), cuya característica

importante es que el vector aceleración es constante:  𝑎 = 𝑐𝑡𝑒. Si partimos de que

la aceleración promedio es igual a la aceleración instantánea, se tiene que:

 𝑎𝑝𝑟𝑜𝑚 =
 𝑣2 −  𝑣1
𝑡2 − 𝑡1

=
∆  𝑣

∆𝑡
;  𝑎𝑖𝑛𝑠 = lim

∆𝑡→0

∆  𝑣

∆𝑡
=
𝑑  𝑣

𝑑𝑡
=  𝑎

 𝑎 =
𝑑  𝑣

𝑑𝑡
→ 𝑑  𝑣 =  𝑎 𝑑𝑡

Aplicando el teorema fundamental del cálculo encontramos al vector velocidad

 𝑑  𝑣=  𝑎 𝑑𝑡

 𝑣 =  𝑎𝑡 +  𝐶 𝑝𝑎𝑟𝑎 𝑡 = 0 →  𝐶 =  𝑣0



  𝑣 =  𝑎𝑡 +  𝑣0 (1) Ecuación que describe el comportamiento de

la velocidad respecto al tiempo de un objeto con movimiento

rectilíneo uniformemente acelerado.

 Ahora bien para encontrar la ecuación que describe el

comportamiento de la posición respecto al tiempo se tiene

que:

 𝑣 =
𝑑  𝑠

𝑑𝑡
→  𝑣 𝑑𝑡 = 𝑑  𝑠

  𝑣 𝑑𝑡 =  𝑑  𝑠 pero  𝑣 es (1)  por tanto:



  ( 𝑎𝑡 +  𝑣0 )𝑑𝑡 =  𝑑  𝑠

  𝑠 =
1

2
 𝑎𝑡2 +  𝑣0𝑡 + 𝐶1 𝑝𝑎𝑟𝑎 𝑡 = 0 → 𝐶1 =  𝑠0

 ∴  𝑠 =
1

2
 𝑎𝑡2 +  𝑣0𝑡 +  𝑠0 (2) Ecuación que describe el

comportamiento de la posición de un objeto con
movimiento rectilíneo uniformemente acelerado.



Gráficas de posición, velocidad y aceleración 
en el MRUA



Aspectos importantes en el plano liso inclinado



Diagrama de Cuerpo Libre (D.C.L.)



 Del D. C. L. la suma de fuerzas en el eje x se tiene 
que:

 𝐹𝑥 = 𝑚𝑎𝑥 →𝑊𝑠𝑒𝑛𝜃 = 𝑚𝑎𝑥 , 𝑚𝑔𝑠𝑒𝑛𝜃 = 𝑚𝑎𝑥

∴ 𝑎𝑥 = 𝑔𝑠𝑒𝑛𝜃
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