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PRACTICA NO. 1

MOVIMIENTO RECTILINEO UNIFORMEMENTE
ACELERADO (MRUA)
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OBJETIVOS DE LA PRACTIC

Determinar |la magnitud de la aceleracion de un

cuerpo que se desplaza de manera rectilinea sobre un

plano inclinado.

Realizar las graficas (s vs t), (v vs t) v (@ vs t) que
representan el comportamiento del movimiento de

dicho cuerpo.



Explicacion teorica

Las siguientes lineas son una breve explicacion con el fin
de que el alumno posea los conocimientos minimos para

la realizacion de la practica.

No pretende suplir la explicacion de la clase teorica

donde se ahonda mas en el tema.
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Si dejamos caer un objeto en un plano inclinado, el tipo de movimiento que tendra
es MRUA (Movimiento Rectilineo Uniformemente Acelerado), cuya caracteristica
importante es que el vector aceleracion es constante: a = cte. Si partimos de que

la aceleracion promedio es igual a la aceleracion instantanea, se tiene que:
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Aplicando el teorema fundamental del calculo encontramos al vector velocidad

[dv=[adt

v=at+C parat=0 - C = 7,



v = at + vy (1) Ecuacion que describe el comportamiento de
la velocidad respecto al tiempo de un objeto con movimiento

rectilineo uniformemente acelerado.

Ahora bien para encontrar la ecuacion que describe el
comportamiento de la posicion respecto al tiempo se tiene

que:
V=— e

[©dt = ds pero¥es(1) por tanto:



[(at + vy)dt = [ ds

T - =
3 =5at2+v0t+61 parat =0 - C; = §,

N8 = %C_ltz + Vot + S (2) Ecuacion que describe el

comportamiento de la posicion de un objeto con
movimiento rectilineo uniformemente acelerado.
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Aspectos importantes en el plano liso inclinado




Diagrama de Cuerpo Libre (D.C.L.)
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Del D. C. L. la suma de fuerzas en el eje x se tiene
que:

2 E. = ma, - Wsenf = ma, ,mgsenf = ma,

s A, = gsenB
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