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Primera Própiedad del Operadór Inversó 
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Segunda Própiedad del Operadór D 
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Tercera Própiedad del Operadór Inversó 
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Cuarta Própiedad del Operadór Derivada 
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Esta propiedad no es aplicable cuando hay raíces repetidas 
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Mediante la tercera propiedad: 
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Ecuaciónes Diferenciales cuyós te rminós 
independientes són funciónes senóidales ó 
cósenóidales 

Emplearemos la siguiente propiedad: 
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Resolver la Ecuación Diferencial  
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